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Γραφ. παραστ. Χρήσιμες σχέσεις

Εξισώσεις της Α.Α.Τ.
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Ενέργεια Ταλάντωσης

Τριγωνομετρικές σχέσεις
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Κύκλος αναφοράς για την Α.Α.Τ.
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Η δυναµική ενέργεια ταλάντωσης αλλά και η κινητική 

Η αποµάκρυνση ενός σώµατος που εκτελεί Α.Α.Τ µπορεί να 
προσδιοριστεί µε τη βοήθεια ενός στρεφόµενου διανύσµατος που 
στρέφεται αντίθετα από τη φορά των δεικτών του ρολογιού µε 
γωνιακή ταχύτητα ω και έχει µέτρο όσο και το πλάτος της 

A.Α.Τ. H προβολή του διανύσµατος στον κατακόρυφο άξονα 

δίνει την αποµάκρυνση. 

H γωνία περιστροφής του στρεφόµενου διανύσµατος 

είναι του χρόνου κίνησηςανάλογη 
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Σώματα που εκτελούν Α.Α.Τ 

Ταλαντώσεις

Σύνθεση 2 Α.Α.Τ ίδιας διεύθυνσης & συχν.

Ελεύθερη ταλάντωση

Εξαναγκασμένη ταλάντωση

Κρούση και Α.Α.Τ

Ελαστική κρούση

Αμείωτη ταλάντωση

 Κεντρική Ελαστική κρούση με ακίνητο σώμα m2

Πλαστική κρούση
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